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DEPARTAMENTUL DE ELECTROMECANICA, MEDIU ST INFORMATICA APLICATA

Examen licenti - Sesiunea iulie 2024

Specializarea: INFORMATIC A APLICATA IN INGINERIA ELECTRICA

Barem corectare

ACTIONARI ELECTRICE

1. Enuntati principiul franarii contracurent pentru cupluri statice pasive la actionarea electrica cu motor
asincron trifazat si precizati cateva avantaje / dezavantaje ale acestei metode.
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2. In ce consti principiul de functionare al unui sistem de actionare electricd motor asincron trifazat si

b

convertor static de tensiune si frecventa si care sunt elementele ce compun partea de fortd a unui
sistem de actionare cu circuit intermediar de tensiune continui variabila.
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Barem corectare — Sisteme cu microprocesoare -licenta IAIE

Barem corectare: Subiectul 1: Arhitecturile von Neumann si Harvard: scheme bloc, caracteristici.
Ip- Oficiu;

3p-  Schema bloc von Neumann si Harvard;

3p- Caracteristicile celor doua arhitecturi;

3p-  Avantajele si dezavantajele celor doui arhitecturi.
TOTAL: 10

Barem corectare: Subiectul 2: Structura standard a unui microprocesor. Schema bloc, principiul de

Sfunctionare.
Ip- Oficiu;
3p- Schema bloc;
3p- Caracteristicile generale ale microprocesorului;
3p-  Principiul de functionare.
TOTAL: 10

Barem corectare: Subiectul 3: Arhitectura microprocesorului INTEL 8086: schema bloc, principiul de
Jfunctionare.
Ip- Oficiu
3p-  Schema bloc a microprocesorului INTEL 8086;
3p-  Caracteristicile generale ale microprocesorului INTEL 8086;

3p-  Principiul de functionare.
TOTAL: 10

Barem corectare: Subiectul 4: Sintaxa unei instructiuni in limbaj de asamblare, instructiuni aritmetice
si logice, exemple.

Ip- Oficiug

3p- Sintaxa unei instructiuni in limbaj de asamblare;
3p- Sintaxa instructiunilor aritmetice si logice;

3p- Exemple de instructiuni aritmetice si logice.
TOTAL: 10

Barem corectare: Subiectul 5: Sintaxa unei instructiuni in limbaj de asamblare, instructiuni de transfer,

exemple.
Ip-  Oficiu;
3p- Sintaxa unei instructiuni in limbaj de asamblare;
3p- Sintaxa instructiunilor de transfer;
3p- Exemple de instructiuni de transfer.
TOTAL: 10
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Universitatea din Craiova
Facultatea de Inginerie Electrica
Specializarea: IAIE

Disciplina: Programarea robotilor

Barem de corectare

1.Componentele fundamentale ale sistemului robot

® Enumerarea componentelor 0.5p
® Schema cu Ieprezentarea componentelor 4p

® Definitia spatiului de operare Ip

® Definitia sursei de energie 0.5p
® Definitia sursei de informatie Ip

® Definitia unitatii de prelucrare a informatiei Ip

® Definitia unitatii operationale Ip

® Oficiu Ip

2. Programarea miscarii
® Definirea modului jogging
Definirea modului de referire la o pozitie
Enumerarea modurilor de definirea a pozitiilor
Definirea modului stop point
Definirea modului fly-by point
Definirea modului de descriere a vitezei pe o traiectorie | p
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Barem corecturd
Examen diplom3

Disciplina Echipamente numerice

10. Programarea automatelor in GRAFCET.
- Definirea limbajului Grafcet - 40

- Descrierea simbolurilor grafice utilizate - S5p



Barem corecturs
Examen diplom3

Disciplina Echipamente numerice

Automate programabile. Structura, caracteristici, ciclul de functionare.

Definirea automatului programabil -1p

Descrierea rolului unui automat programabil -1p

Scema bloc a locului unui automat programabil intr-o instalatie industrial3
Definirea actionorilor si preactionorilor - 2p

Definirea ciclului de functionee - 1p
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Barem corectura
Examen diploma

Disciplina Echipamente numerice

Algoritmi cvasicontinui tipizati.
Descrierea modalitatii de obtinerea a unui algoritm de reglare cvasicontinuu tipizat
Forma continud a regulatorului PID analogic  -2p
Detalierea mdrimilor ce intervin -1p
Forma discretizata cu metoda dreptunghiului - 3p

Forma practica ce permite obtinerea esantionului curent din esantionul anterior
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Barem corecturj
Examen diplom3

Disciplina Echipamente numerice

Discretizarea modelelor continue.
Enumerarea modalitdtilor de discretizare 3 unui model continuu -1p

Descrierea functiilor de transfer in z, ca metods teoretica de analizi a sistemelor cu
esantionare - 1p

Descrierea metodej ecuatiilor de recurents intre esantioane, ca metods practici de
implementare a sistemelor Cu esantionare -1p

Descrierea metodej dreptunghiului -3p

Descrierea metodei trapezului - 3p



