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FISA DISCIPLINEI
1. Date despre program
1.1. Institutia de invatdmant superior Universitatea din Craiova
1.2. Facultatea Facultatea de Inginerie Electrica
1.3. Departamentul Inginerie Electricad, Energetica si Aerospatiala
1.4. Domeniul de studii Inginerie aerospatiala
1.5. Ciclul de studii universitare Licenta
1.6. Forma de organizare Invatamant cu frecventa (IF)
1.7. Programul de studii Echipamente si instalatii de aviatie/L2040104030
2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Sisteme de dirijare aerospatiala
2.2. Titularul activitatilor de curs S.Ldr.ing. Petre NEGREA
2.3. Titularul activitatilor de proiect Asist.dr.ing. Nicoleta-Claudia CRACIUNOIU
2.4. Anul de studiu 4 2.5. Semestrul 2| 2.6. Tipul de E 2.7. Regimul DOB
evaluare disciplinei

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1. Numarul de ore pe saptdmana 4 din care: 3.2 curs 2 | 3.3. proiect 2

3.4. Total ore din planul de Invatdmant 56 din care: 3.5 curs 28 | 3.6. proiect 28

Distributia fondului de timp - ore/sapt.

Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 42

Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren

Pregétire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri

Tutoriat -
Examinari 4
Alte activitati: consultatii, cercuri studentesti 5
3.7. Total ore studiu individual 69
3.8. Total ore pe semestru 125
3.9. Numarul de credite 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum e Studentul trebuie sa posede cunostinte de specialitate dobandite la urmatoarele
discipline: Analizd matematicd, Matematici speciale, Teoria sistemelor si reglare
automatd, Mecanica find si mecanisme pentru echipamente de bord, Automatizarea
aparatelor de zbor, Echipamente si sisteme giroscopice

4.2. de competente e  Nu sunt necesare.

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului e Procesul de predare se desfasoara in proportie de 80% sub forma
prezentarii teoretice, pe baza suportului de curs si in proportie de 20%
sub forma activitatilor interactive (discutii cu studentii).

5.2. de desfasurare a proiectului e Proiectul se desfasoara in format clasic (in laboratorul de Inginerie
aerospatiala a Facultatii de Inginerie Electrica) in cazul 1n care
conditiile sanitare o permit. In caz contrar, se utilizeaza o platforma on-
line disponibila — Google Classroom; este nevoie de simulare numerica
si concepere de software dedicat, utilizandu-se in acest caz Google
Meet, Matlab/Simulink si placute Rasbery pie.




6. Obiectivele disciplinei - rezultate asteptate ale invitirii la formarea cirora contribuie parcurgerea si
promovarea disciplinei

Studentul/Absolventul:
1. Cunoaste principiile de functionare si de mentenanta a echipamentelor si instalatiilor de aviatie

. ambarcate si a celor de la sol, precum si metode de monitorizare si diagnoza bazate pe achizitia
-E si prelucrarea automatd a datelor;
ém 2. Cunoagste tehnologiile de fabricatie / mentenanta specifice ingineriei aerospatiale si este capabil
5 sd identifice solutiile tehnologice adecvate fiecarei aplicatii;

Studentul/Absolventul:
— 1. Selecteaza adecvat procedeele si etapele unui proces tehnologic, elaboreaza documentatia
-_5 E‘ tehnologica de realizare a echipamentelor si a instalatiilor de aviatie
R
22

Studentul/Absolventul:

1. Absolventul poate realiza sarcinile profesionale In mod eficient §i responsabil cu respectarea
legislatiei si normelor de deontologie si de etica in domeniu

= 2. Absolventul poate lucra sub coordonare si in echipa, cu identificarea si recunoasterea rolurilor
e si responsabilitatilor, cu distribuirea de sarcini pentru nivelurile subordonate, cu evaluarea
£ corecta a volumului de lucru, resurselor disponibile, termenului de finalizare si riscurilor, in
‘TS ® conditii de securitate si sdnatate in munca
2: 'E 3. Absolventul utilizeaza eficient sursele informationale si resursele de comunicare si formare
2 £ profesionald atat in limba roméana cat si intr-o limba de circulatie internationald (engleza)
$ S 4. Constientizeaza nevoia de formare continua, utilizeaza eficient resursele si tehnicile de invatare
A= pentru dezvoltarea personala si profesionala.

7. Continuturi

7.1. CURS Modalitatea de desfasurare Metode de predare Fond de timp
alocat (ore)

1. Metode de dirijare fata in fata Predarea cursului se face in 6
- Notiuni generale privind metodele | (saptimanile 1,2, 3) sistem combinat, clasic la

si sistemele de dirijare tabla si  cu  ajutorul

- Ecuatii si traiectorii cinematice de videoproiectorului.

dirijare prin metoda directa in doua Explicatiile sunt insotite de

puncte justificari  matematice  si

- Ecuatii si traiectorii cinematice de exemple aplicative; acestea

dirijare prin metoda apropierii sunt prezentate in timp real,

paralele in interactiune strdnsa cu

studentii din sala.

Materialele necesare sunt
puse la dispozitia studentilor
in format electronic si in
forma tiparitd. Se asigurad
suport de curs in format
electronic §i acces la repere
bibliografice existente 1in
biblioteca universitatii.

2. Aparatele de zbor ca fatd in fata Predarea cursului se face in 8
subsisteme ale sistemelor de (saptamanile 4, 5, 6, 7) sistem combinat, clasic la
dirijare tabla  si cu  ajutorul
- Ecuatiile de miscare ale centrului videoproiectorului.
de masa in plan vertical Explicatiile sunt insotite de
- Ecuatiile de miscare ale aparatului justificari  matematice  si
de zbor in jurul centrului de masa exemple aplicative; acestea
in plan sunt prezentate in timp real,
vertical in interactiune strdnsa cu
- Ecuatiile miscarii spatiale a studentii din sala.

aparatului de zbor in descriere reala Materialele necesare sunt




si complexa
- Organe de comanda ale aparatelor
de zbor

puse la dispozitia studentilor
in format electronic si in
forma tiparita. Se asigura
suport de curs in format
electronic si acces la repere
bibliografice existente 1in
biblioteca universitatii.

3. Aparatura si structura fatd 1n fatd (sdptamanile | Predarea cursului se face in 8
sistemelor de dirijare 8,9,10,11) sistem combinat, clasic la
- Coordonatoare tabla si cu  ajutorul
- Capete de dirijare videoproiectorului.
- Legile de formare a semnalelor de Explicatiile sunt insotite de
dirijare justificari  matematice  si
- Ecuatiile de miscare si structura exemple aplicative; acestea
sistemelor de dirijare in doua sunt prezentate in timp real,
puncte in interactiune strdnsa cu
- Metoda apropierii paralele studentii din sala.
Materialele necesare sunt
puse la dispozitia studentilor
in format electronic si in
forma tiparitd. Se asigurad
suport de curs in format
electronic §i acces la repere
bibliografice existente 1in
biblioteca universitatii.
4. Dinamica dirijarii aparatelor fatd in fata (saptamanile Predarea cursului se face in 6

de zbor in doua puncte

- Caracteristicile dinamice ale
autodirijarii directe in doua puncte
- Caracteristici dinamice ale
autodirijarii prin metoda apropierii
paralele

- Caracteristici  dinamice ale
dirijarii directe cu avans consecutiv

12,13, 14)

clasic la
ajutorul

sistem combinat,
tabla si  cu
videoproiectorului.
Explicatiile sunt insotite de
justificari  matematice  si
exemple aplicative; acestea
sunt prezentate in timp real,
in interactiune strinsa cu
studentii din sala.

Materialele necesare sunt
puse la dispozitia studentilor
in format electronic si in
forma tiparita. Se asigura
suport de curs in format
electronic si acces la repere
bibliografice existente in
biblioteca universitatii.

Bibliografie:
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7.2. Proiect

Modalitatea de desfasurare

Metode de predare

Fond de timp
alocat (ore)

1. Studiul asistat de calculator al
dinamicii unui sistem de stabilizare
in plan vertical, pentru rachete cu
ampenaje dispuse in cruce,

fatd in fata (saptamana 1 si
2)

Predarea notiunilor necesare
proiectului se face folosind
varianta clasica (la tabla) sau
cu video proiectorul in cazul

4




utilizand un giroscop liber

2. Studiul asistat de calculator al
dinamicii unui sistem de
stabilizare in plan vertical,
pentru rachete cu ampenaje
dispuse in cruce, utilizand un
giroscop liber cu retea de corectie

fatd in fata (saptamana 3 si
4)

3. Studiul asistat de calculator al
unui sistem dinamic de stabilizare a
rachetelor balistice si a rachetelor
purtatoare

fatd in fata (saptamana 5 si
6)

4. Sisteme de stabilizare
unghiulara a rachetei utilizand
giroscop diferentiator

fatd in fatd (saptdmana 7 si
8)

in care conditiile sanitare o

permit. 4
Explicatiile sunt insotite de
justificari matematice si
exemple aplicative; acestea
sunt prezentate in timp real,
in interactiune stransa cu

studentii. 4
Materialele necesare sunt
puse la dispozitia studentilor
in format electronic (atit pe

Google Classroom, cat si pe 4
Evidenta studentilor) si in
forma tiparita.

5. Studiul asistat de calculator al fatd in fatd (sdptamana 9, 6
dinamicii sistemelor de stabilizare 10, 11)

a rachetelor cu giroscoape

integratoare si accelerometre

6. Sisteme de stabilizare a | fatd in fatd (sdptamana 12, 6

rachetelor cu giroscop diferentiator
si retea de corectie de tip
proportional integrator (PD),
realizata prin conectarea in paralel
a unui integrator ideal cu un
amplificator

13, 14)

Bibliografie:
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8. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice, asociatiilor
profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Se asigura studentilor competente adecvate cu necesitatile calificarilor actuale, o pregatire stiintifica si tehnica
adecvata, care s le permita insertia rapida pe piata muncii dupa absolvire.
Continutul cursului a fost discutat cu reprezentantii:

= S.C. Avioane S.A. Craiova
=  CCIIZ Craiova

9. Evaluare
Tip activitate 9.1. Criterii de evaluare 9.2. Metode de evaluare 9.3. Pongrel;i:édln nota

- Intelegerea fundamentelor
teoretice. Examen scris (conditii
- Capacitatea de a realiza | sanitare normale) sau 60%
conexiuni intre notiunile | sustinerea orala on-line a unei

9.4. Curs . . .
predate. teme din materia cursului
- Capacitatea de analizd si | Prezenta + implicare in 10%
sintezd  intr-o situatie | activitati
concreta.
- Interpretarea rezultatelor;

. - Solutiile aplicatiilor se | Verificare pe arcurs,

9.3. Proiect prezinta si se discutd in | rezolvarea terielor de I;asa?l 30%

cadrul grupei

9.6. Standard minim de performanta

=  Obtinerea a minim 50 % din punctajul verificarilor pe parcurs, testarilor de laborator si examenului final.




Formula de calcul a notei: N=0.60xEV+0.30*TC+0.10xACT
= EV —nota de la sustinea orala on-line a unei teme din materia cursului, TC — media aritmetica a notelor
primite la rezolvarea temelor de casd, ACT — evaluarea activitatii (prezentd + implicare 1n activitati)
= Calculul notei finale se face prin rotunjirea la nota intreagéa a punctajului final.

Data completarii Titular de disciplina,
18.09.2025 S.l.dr.ing. Petre NEGREA

Semnatura titularului

Data avizarii in departament Director de departament,
01.10.2025 S.l.dr.ing. Radu - Cristian DINU

Semnatura directorului de departament,




