ROMANIA
MINISTERUL EDUCATIEI SI CERCETARII
Universitatea din Craiova

FACULTATEA DE INGINERIE ELECTRICA/ DEPARTAMENTUL DE INGINERIE

ELECTRICA, ENERGETICA SI AEROSPATIALA
Craiova, Bdul. Decebal nr. 107, 200440,
tel/fax: +40-251-436447, www.ie.ucv.ro

e-mail: secretariat@ie.ucv.ro

1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1. Institutia de invatdmant superior

Universitatea din Craiova

1.2. Facultatea

Facultatea de Inginerie Electrica

1.3. Departamentul

Inginerie Electricad, Energetica si Aerospatiala

1.4. Domeniul de studii

Inginerie aerospatiala

1.5. Ciclul de studii universitare

Licenta

1.6. Forma de organizare

Invatimant cu frecventa (IF)

1.7. Programul de studii

Echipamente si instalatii de aviatie/L.2040104030

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Echipamente de bord si navigatie aeriana I1

2.2. Titularul activitatilor de curs S.lLdr.ing. Petre NEGREA

2.3. Titularul activitatilor de seminar/ aborator S.Ldr.ing. Petre NEGREA

2.4. Anul de studiu 3 2.5. Semestrul 2| 2.6. Tipul de E DOB

evaluare

2.7. Regimul
disciplinei

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1. Numarul de ore pe saptdmana 4 din care: 3.2 curs 2 | 3.3. seminar/laborator | 2
3.4. Total ore din planul de Invatdmant 56 din care: 3.5 curs 28 | 3.6. seminar/laborator | 28
Distributia fondului de timp - ore/sapt.

Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 6
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 2

Pregétire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri

Tutoriat -

Examinari

Alte activitati: consultatii, cercuri studentesti 2

3.7. Total ore studiu individual 19
3.8. Total ore pe semestru 75
3.9. Numarul de credite 3

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum e Studentul trebuie sa posede cunostinte de specialitate dobandite la urmatoarele
discipline: ~ Analizd matematicad, Matematici speciale, Mecanica, Introducere in
ingineria aerospatiala, Echipamente de bord gi navigatie aeriana I

4.2. de competente e Nu sunt necesare.

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului e Procesul de predare se desfasoara in proportie de 80% sub forma
prezentarii teoretice, pe baza suportului de curs si In proportie de 20%
sub forma activitatilor interactive (discutii cu studentii).

5.2. de desfasurare a laboratorului e Lucrérile practice presupun lucrul intr-un mediu de programare si

simulare numerica, studentii beneficiind de calculatoare cu softuri
dedicate. Studentii au la dispozitie platforme de laborator, ca suport
pentru lucrarile practice. Se lucreaza in conditii stricte de respectare a
normelor de protectie a muncii $i paza impotriva incendiilor.

e  Studentii vor realiza referate de laborator pe baza celor discutate.




6. Obiectivele disciplinei - rezultate asteptate ale invitirii la formarea cirora contribuie parcurgerea si
promovarea disciplinei

5

H

Cunostinte

Studentul/Absolventul:
1.

Cunoaste principiile de functionare si de mentenanta a echipamentelor si instalatiilor de aviatie
ambarcate si a celor de la sol, precum si metode de monitorizare si diagnoza bazate pe achizitia
si prelucrarea automatd a datelor;

Cunoaste tehnologiile de fabricatie / mentenanta specifice ingineriei aerospatiale si este capabil
sd identifice solutiile tehnologice adecvate fiecarei aplicatii;

Aptitudini
(Abilitati)

Studentul/Absolventul:
1.

Selecteaza adecvat procedeele si etapele unui proces tehnologic, elaboreaza documentatia
tehnologica de realizare a echipamentelor si a instalatiilor de aviatie

Responsabilitate si

autonomie

2.

Studentul/Absolventul:
1.

Absolventul poate realiza sarcinile profesionale in mod eficient si responsabil cu respectarea
legislatiei si normelor de deontologie si de etica in domeniu

Absolventul poate lucra sub coordonare si in echipa, cu identificarea §i recunoasterea rolurilor
si responsabilitatilor, cu distribuirea de sarcini pentru nivelurile subordonate, cu evaluarea
corecta a volumului de lucru, resurselor disponibile, termenului de finalizare §i riscurilor, in
conditii de securitate §i sanatate in munca

Absolventul utilizeaza eficient sursele informationale si resursele de comunicare si formare
profesionald atét in limba romana cat si intr-o limba de circulatie internationala (engleza)
Constientizeaza nevoia de formare continua, utilizeaza eficient resursele si tehnicile de nvatare
pentru dezvoltarea personala si profesionala.

7. Continuturi

7.1. CURS Modalitatea de desfasurare Metode de predare Fond de timp

alocat (ore)

1. Miscarea punctului material | fatd in fata Predarea cursului se face in 4

raportatd la referentiale inertiale si | (saptdiména 1 si2) sistem combinat, clasic la

neinertiale

tabla si  cu  ajutorul
videoproiectorului.
Explicatiile sunt insotite de
justificari  matematice  si
exemple aplicative; acestea
sunt prezentate in timp real,
in interactiune strdnsa cu
studentii din sala.

Materialele necesare sunt
puse la dispozitia studentilor
in format electronic si in
forma tiparitd. Se asigurad
suport de curs in format
electronic §i acces la repere
bibliografice existente 1in
biblioteca universitatii.

2. Miscarea punctului material fatd in fata Predarea cursului se face in 4

raportata la referentiale legate de (saptamana 3 si 4) sistem combinat, clasic la

Pamant.

tabla  si cu  ajutorul
videoproiectorului.

Explicatiile sunt insotite de
justificari  matematice  si
exemple aplicative; acestea
sunt prezentate in timp real,
in interactiune strdnsa cu
studentii din sala.

Materialele necesare sunt
puse la dispozitia studentilor




in format electronic si in
forma tiparita. Se asigura
suport de curs in format
electronic si acces la repere
bibliografice existente 1in
biblioteca universitatii.

3. Sisteme de coordonate
implementate software:
SI-sistemul inertial cu originea in
centrul de masa al Pamantului (SI);
Sistemul fix §i centrat 1n raport cu
Pamantul (SFCP);

Sistemul de referintd vertical local
geodezic (SVLG);

Sistemul orizontal local (SOL);
Sistemul vehicul (SV)

fatd in fatd (sdptdmana 5,
6517)

Predarea cursului se face in
sistem combinat, clasic la
tabla si cu  ajutorul
videoproiectorului.
Explicatiile sunt insotite de
justificari  matematice  si
exemple aplicative; acestea
sunt prezentate in timp real,
in interactiune strdnsa cu
studentii din sala.

Materialele necesare sunt
puse la dispozitia studentilor
in format electronic si 1In
forma tiparitd. Se asigurad
suport de curs in format
electronic si acces la repere
bibliografice existente 1in
biblioteca universitatii.

4. Sisteme de coordonate
implementate hardware

fata in fata (saptamana 8
si9)

Predarea cursului se face in
sistem combinat, clasic la
tabldi si  cu  ajutorul
videoproiectorului.
Explicatiile sunt insotite de
justificari  matematice  si
exemple aplicative; acestea
sunt prezentate in timp real,
in interactiune strinsa cu
studentii din sala.

Materialele necesare sunt
puse la dispozitia studentilor
in format electronic si in
forma tiparita. Se asigura
suport de curs in format
electronic si acces la repere
bibliografice existente in
biblioteca universitatii.

5. Transformari de coordonate intre
sisteme ortogonale:

Transformari de puncte si vectori ;
Transformarea vectorilor prin
rotatii plane;

Ecuatiile lui Poisson pentru
matricea cosinusilor directori;
Vectori de rotatie si quaternioni;
Ecuatia lui Poisson pentru
quaternionii de rotatie

fatd in fata (saptamana 10,
11,12, si13)

Predarea cursului se face in
sistem combinat, clasic la
tabla si  cu  ajutorul
videoproiectorului.
Explicatiile sunt insotite de
justificari  matematice  si
exemple aplicative; acestea
sunt prezentate in timp real,
in interactiune strdnsa cu
studentii din sala.

Materialele necesare sunt
puse la dispozitia studentilor
in format electronic si in
forma tiparita. Se asigura
suport de curs in format
electronic si acces la repere
bibliografice existente n
biblioteca universitatii.

6. Transformari de coordonate intre
sisteme neortogonale

fatd in fata (saptamana
14)

Predarea cursului se face in
sistem combinat, clasic la
tabla  si cu _ ajutorul




videoproiectorului.
Explicatiile sunt insotite de
justificari  matematice  si
exemple aplicative; acestea
sunt prezentate in timp real,
in interactiune strdnsa cu
studentii din sala.

Materialele necesare sunt
puse la dispozitia studentilor
in format electronic si in
forma tiparita. Se asigura
suport de curs in format
electronic si acces la repere
bibliografice existente in
biblioteca universitatii.

Bibliografie:

1. Grigorie, T.L. ,,Sisteme de navigatie inertiala strap-down. Studii de optimizare.” Editura Sitech, Craiova,

2007

2. Aron, I, Lungu, R., Cismaru, C. ,,Sisteme de navigatie aerospatiala”. Editura Scrisul Romanesc, Craiova,

1989
3. Broxmeyer, C. ,, Inertial navigation Systems”. McGraw-Hill, New York, 1964
4. Collinson, R.P.G. ,, Introduction to avionics”’, Chapman & Hall, 1996

5. Chatfield, A.B. ,, Fundamentals of High Accuracy Inertial Navigation”. American Institute of Aeronautics

and Astronautics, 1997

6. Grigorie, T.L. ,,Sisteme de navigatie aerospatiala. Indrumar de laborator.” Editura Sitech, Craiova, 2008

7.2. Llaborator

Modalitatea de desfasurare

Metode de predare

Fond de timp
alocat (ore)

1. Modelarea accelerometrelor si

studiul erorilor acestora

fata in fatd (sdptdmana 1 si
2)

Lucrarea de laborator
presupune simulari numerice
cu ajutorul unor softuri
dedicate, pe calculator.
Activitati:

50% desfasurarea lucrarii
50% interpretarea
rezultatelor si discutii cu
studentii.

Studentii vor realiza referate
de laborator pe baza datelor
extrase in urma simularilor si
a celor discutate.
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2. Modelarea girometrelor si
studiul erorilor acestora

fata in fatd (sdptdmana 3 si
4)

Lucrarea de laborator
presupune simulari numerice
cu ajutorul unor softuri
dedicate, pe calculator.
Activitati:

50% desfasurarea lucrarii
50% interpretarea
rezultatelor si discutii cu
studentii.

Studentii vor realiza referate
de laborator pe baza datelor
extrase in urma simularilor si
a celor discutate.

3. Transformari de coordonate

fatd in fata (saptamana 5 si
6)

Lucrarea de laborator
presupune simulari numerice
cu ajutorul unor softuri
dedicate, pe calculator.
Activitati:

50% desfasurarea lucrarii




50% interpretarea
rezultatelor si discutii cu
studentii.

Studentii vor realiza referate
de laborator pe baza datelor
extrase in urma simularilor si
a celor discutate.

4. Determinarea atitudinii cu
metoda Wilcox quaternionica

fatd in fatd (sdptdmana 7 si
8)

Lucrarea de laborator
presupune simulari numerice
cu ajutorul unor softuri
dedicate, pe calculator.
Activitati:

50% desfasurarea lucrarii

50% interpretarea
rezultatelor si  discutii cu
studentii.

Studentii vor realiza referate
de laborator pe baza datelor
extrase in urma simularilor si
a celor discutate.

5. Studiul unui navigator inertial
strap-down bidimensional in plan
vertical

fata in fatd (saptdmana 9 si
10)

Lucrarea de laborator
presupune simulari numerice
cu ajutorul unor softuri
dedicate, pe calculator.

Activitati:

50% desfasurarea lucrarii
50% interpretarea
rezultatelor si discutii cu
studentii.

Studentii vor realiza referate
de laborator pe baza datelor
extrase n urma simuldrilor si
a celor discutate.

6. Studiul erorilor unui navigator
inertial strap-down bidimensional
in plan vertical

fatd in fatad (sdptamana 11
si 12)

Lucrarea de laborator
presupune simulari numerice
cu ajutorul unor softuri
dedicate, pe calculator.

Activitati:

50% desfasurarea lucrarii
50% interpretarea
rezultatelor si discutii cu
studentii.

Studentii vor realiza referate
de laborator pe baza datelor
extrase n urma simuldrilor si
a celor discutate.

7. Studiul unui navigator inertial
strap-down bidimensional in plan
orizontal

fata in fata (sdptaména 13
si 14)

Lucrarea de laborator
presupune simulari numerice
cu ajutorul unor softuri
dedicate, pe calculator.
Activitati:

50% desfasurarea lucrarii

50% interpretarea
rezultatelor si  discutii cu
studentii.

Studentii vor realiza referate
de laborator pe baza datelor
extrase in urma simularilor si
a celor discutate.

Bibliografie:

1. Grigorie, T.L. ,,Sisteme de navigatie aerospatiala. Indrumar de laborator.” Editura Sitech, Craiova, 2008




2. Lungu, R., Grigorie, T.L. ,,Traductoare accelerometrice si girometrice”. Editura Sitech, Craiova, 2005.

3. Aron, I, Lungu, R., Cismaru, C. ,,Sisteme de navigatie acrospatiala”. Editura Scrisul Romanesc, Craiova,

1989;

8. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice, asociatiilor
profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Se asigura studentilor competente adecvate cu necesitatile calificarilor actuale, o pregatire stiintifica si tehnica
adecvatd, care sa le permita insertia rapida pe piata muncii dupa absolvire.

Continutul cursului a fost discutat cu reprezentantii:
= S.C. Avioane S.A. Craiova

=  CCIIZ Craiova

9. Evaluare

Tip activitate

9.1. Criterii de evaluare

9.3. Pondere din nota

9.2. Metode de evaluare <
finala

9.4. Curs

- Intelegerea fundamentelor
teoretice  corespunzatoare
echipamentelor de bord si
navigatiei aerospatiala.

- Capacitatea de a realiza
conexiuni intre notiunile
predate.

- Capacitatea de analiza si
sintezd  intr-o  situatie
concreta.

Examen scris final 70%

9.5. Laborator

- Interpretarea rezultatelor;
- Solutiile aplicatiilor se
prezinta si se discutd in
cadrul grupei

Verificare pe
verificare dosar lucrari
laborator

parcurs  si

de 30%

9.6. Standard minim de performanta

= Obtinerea a minim 50 % din punctajul verificarilor pe parcurs, testarilor de laborator si examenului final.
Formula de calcul a notei: N=0.7xXE+0.3*Ap

= E-nota la examen, Ap - nota la activitatile aplicative

= Calculul notei finale se face prin rotunjirea la nota intreaga a punctajului final.

Data completarii
18.09.2025

Data avizarii in departament
01.10.2025

Titular de disciplina,
S.l.dr.ing. Petre NEGREA

Semnatura titularului

Director de departament,
S.Ldr.ing. Radu - Cristian DINU

Semnatura directorului de departament,




