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FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de Invatamant superior

UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA

1.2 Facultatea

Facultatea de Inginerie Electricd

1.3 Departamentul

Inginerie Electricd, Energetica §i Aerospatiali

1.4 Domeniul de studii

Inginerie aerospatiali

1.5 Ciclul de studii

Licenta

1.6 Programul de studii (denumire/cod)

Echipamente si Instalatii de Aviatie/ 1.20401004030

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei

Echipamente si sisteme giroscopice I

2.2. Titularul activitatilor de curs

Conf.dr.ing. Alexandru — Nicolae TUDOSIE

2.3. Titularul activitatilor de laborator

Asist. dr.ing. Nicoleta — Claudia CRACIUNOIU

2.4. Anul de studiu | 11 | 2.5. Semestrul | 1| 2.6. Tipul de evaluare | E | 2.7. Regimul disciplinei | DOB
3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)
3.1. Numarul de ore pe saptamana 5 din care: 3.2 curs 2 3.3. semin/laborator/pro 1+2
3.4. Total ore din planul de invatamant 70 din care: 3.5 curs 28 | 3.6. semin/laborator/pro 42
Distributia fondului de timp - ore/sapt.
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 18
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 16
Pregitire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 14
Tutoriat -
Examinari
Alte activitati: consultatii, s.a... 4
3.7. Total ore studiu individual 55
3.8. Total ore pe semestru 125
3.9. Numarul de credite 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum

- Studentul trebuie sa posede cunostinte aferente disciplinelor Fizica, Matematici, Mecanica I si I,
Teoria sistemelor automate $i Mecanica fina si mecanisme.

- Nu sunt necesare.

4.2. de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfaturare a cursului

- Predarea cursului se face 1n sistem mixt, atat cu videoproiectorul, cat si clasic,
la tabla, pentru detalii si explicatii suplimentare;

- Procesul de predare se desfigoara interactiv, pastrand permanent contactul cu
auditoriul, in proportie de 80% sub forma prezentarii teoretice
suportului de curs si in proportie de 20% sub forma activitdtilor interactive
(discutii cu studentii).

- Suport de curs in format electronic si acces la repere bibliografice

* Tn conditii speciale (intreruperea activitatilor cu studentii ,, fiféi in faf ), cursul este
predat on-line, pe platforma Google Classroom., cu interactiune audio-video.

pe baza




La seminar se rezolva probleme de capitol si de sinteza, studentii fiind
chemati sd le rezolve sub indrumarea cadrului didactic, pe baza
5.2. de desfasurare a seminarului cunostintelor asimilate la curs si la seminariile anterioare.

Suport de seminar in format electronic i listat, dar si acces la repere
bibliografice.

- Se testeaza cunoasterea notiunilor teoretice, a chestiunilor de studiat si a
modului de lucru. Fiecare etapd este verificatd si validatd de cadrul
5.3. de desfasurare a laboratorului didactic.

- Studentii vor realiza referate de laborator pe baza celor discutate.

- Suport pentru laborator in format electronic si listat.

6. Obiectivele disciplinei - rezultate asteptate ale invatarii la formarea cirora contribuie
parcurgerea ti promovarea disciplinei

@
.E Studentul/Absolventul:
& 1. identifica, descrie si sintetizeaza concepte si metode elementare legate de proiectarea,
é construirea si functionarea echipamentelor si instalatiilor din domeniul ingineriei aerospatiale.

Studentul/Absolventul:

1. Utilizeaza cunostintele din disciplinele fundamentale ale ingineriei in efectuarea de calcule,
=~ demonstratii si aplicatii, pentru rezolvarea de sarcini specifice ingineriei: aplicant al
= o cunostintelor fundamentale in inginerie acrospatiala;
2 E 2. Selectaza, combina si utilizeaza cunostintele, principiile $ metodele din domeniul ingineriei de
‘g 2 sistem si al ingineriei acrospatiale prin scheme functionale si reprezentari grafice pentru
<= rezolvarea de sarcini specifice domeniului.
3. Consulta si utilizeaza baze de date, standarde, coduri de bune practici si reglementari specifice
domeniului ingineriei aerospatiale.

8
s2
‘_'E § Studentul/Absolventul:
g § 1. Actioneaza in conformitate cu principiile si standardele profesionale ale practicii ingineretti,
e = cu respectarea valorilor si eticii profesiei de inginer.
@ o
é o

7. Continuturi

. Fondde
7.1. CURS dlzfi‘iaﬁhtatea Metode de predare | timp alocat
(ore)
1. Elemente de teoria giroscopului
- Introducere. Modelul mecanic al giroscopului; On-line
- Fenomene giroscopice; Stabilitatea axei giroscopului; G e A
Efectul giroscopic; Cuplul giroscopic; Miscarea de precesie. (saptamamle 4
giroscopic; Luplul g pic; Mig p 15i2)
- Categorii de giroscoape; 3
- Ecuatiile generale de miscare ale giroscopului. sl ot onelin
este on-line,
2. Giroscoape de viteza si giroscoape integratoare platforma pGoogle Clag
- Giroscoape de viteza. Principiul de functionare si schema room, cu interactiune audio-
cinematica. Modelul matematic al giroscopului de viteza; video.
- Forma generald a modelului matematic al giroscopului cu On-line
un grad de libertate. Erorile giroscoapelor de viteza; C e A
.. . . . (saptamanile 4
- Solutii constructive de giroscoape de viteza; 35i4)
- Giroscoape integratoare; ¥
- Echipamente giroscopice pentru masurarea acceleratiilor.
Masurarea acceleratiilor unghiulare. Masurarea vitezelor
liniare si a acceleratiilor liniare.




3. Giroscopul astatic rapid in suspensie cardanica exterioara
- Introducere. Modelul matematic al giroscopului astatic

fatd in fata

rapid amplasat pe o baza fixa. (saptamanile 4
- Analiza proceselor dinamice ale GAR amplasat pe o baza fixa. 5516)
- Modelul matematic al GAR amplasat pe o baza mobila.
4. Echipamente giroscopice de verticala
- Chestiuni introductive;
- Ecuatiile de miscare ale giroorizontului. Ecuatiile

irooorizontului recti tip pr ional si ti < <
rgel;? (i)deaci; ului cu corectie de tip proportional 5i de tip f'ilta}n fa;.a - Predarea cursului se
- Girooorizont cu corectii de tip proportional. (saptamanile | face in sistem mixt, atat 4
- Girooorizont cu corectii neliniare de tip releu. 75i8) cu videoproiectorul, cat si
- Girooorizont cu corectii neliniare de tip mixt. clasic, la tabld, pentru
- Alte erori ale giroorizonturilor. detalii §i explicafii supli-
- Constructia giroorizonturilor. mefr’lrtare; | de ored.

- Procesul de predare se
5. Echipamente giroscopice si sisteme complexe pentru desfasoard ]'ntelr)-acﬁv’ ps-
determinarea directiei de zbor trand permanent contactul
- Chestiuni introductive cu auditoriul, in proportie
- Studiul migcarii compasului giroscopic pe traiectorie loxodroma. fad in fata de 80% sub forma
- Girosemicompas cu corectie dupa cadru in migcare pe ortodroma. (siptamanile | Prezentiri teoretice pe 6
- Girosemicompas cu corectie dupa pendul in miscare pe ortodroma. 9,10i11) | bazasuportuluide curs si
- Erorile girosemicompasurilor. ’ in proportie de 20% sub
- Constructia girosemicompasurilor forma activitatilor interac-
- Calculul preliminar al girosemicompasurilor. tive (discutii cu studentii).
- Sisteme complexe pentru determinarea directiei de zbor.
6. Giroscopul astatic rapid in suspensie cardanica interioara
- Chestiuni introductive;
- Ecuatiile de miscare ale GARI. Conditiile de stabilitate ale fata in fata
GARI. Forme ale ecuatiilor de precesie. (saptamanile 6
- Influenta efectului giroscopic. 12, 13 s 14)
- Calculul erorilor metodice. Calculul erorilor sincrone. ’
- Influenta rotatiei aparatului de zbor in jurul axei longitudinale.
- Echipamente optogiroscopice de vizare.
Bibliografie:
[1]. Lungu, R. Echipamente si sisteme giroscopice. Editura Universitaria, Craiova, 1997.
[2]. Aron, L, Lungu, R. Automatica girostabilizatoarelor. Editura Enciclopedica, Bucuresti, 1994.
[3]. Aron, L., Lungu, R. Automate de stabilizare si dirijare. Editura Militara, Bucuresti, 1991.
[4]. Aron, I, Lungu, R., Cismaru, C. Sisteme de navigatie aerospatiala. Editura Scrisul Romanesc, Craiova, 1989.
[5]. Aron, L. Aparate de bord pentru aeronave. Editura Tehnica, Bucuresti, 1984.
[6]. Aron, 1. Aparate giroscopice pentru aeronave, vol. I si Il. Academia Militara, Bucuresti, 1978 si 1983.
[7]. Belea, C., Lungu, R., Cismaru. Sisteme giroscopice si aplicatiile lor. Editura Scrisul Romanesc, Craiova, 1986.
. Fondde
7.2. Seminar dlg/[ dcgahtatea Metode de predare timp alocat
i (ore)

1. Realizarea schemei bloc si deducerea functiilor de On-line - expunerea;

transfer in circuit 1inchis si deschis pentru un A - conversatia didactica; 2

giroorizont cu corectii de tip proportional. (sdptamana 1) | problematizarea;

- seminarul se desfagoara on-

2. Realizarea schemei bloc si deducerea functiilor de On-line line, pe platform:$ Google

transfer in circuit 1inchis si deschis pentru un (sdptamana 3) Classroom, cu  interactiune 2

giroorizont cu corectii de tip releu. audio-video.
3. Realizarea schemei bloc si deducerea functiilor de fata in fata -expunerea, <
transfer in circuit inchis i deschis pentru un giroorizont | (sdptiméanile -conversath dldac.:tlca, 4

- problematizarea;

cu corectii neliniare de tip mixt

5s17)

-invatarea prin descoperire;




4. Realizarea schemei bloc si deducerea functiilor de

fata in fata

Studentii trebuie s parcurgd
urmatoarele etape :

transfer in circuit inchis si deschis pentru compasuri | (sdptamanile | _rezolvarea unor probleme- 3
giroscopice pe traiectorie loxodroma sau ortodroma 9si1l) model (exemple) ilustrative,
menite a le facilita o mai buna
intelegere a cursului. Interpre-
. . . . fati in fatd | tarearezultatelor obtinute;
f. Refalleareg scl'lteArnekl1 'blo'c dsl dTIQucereta flgl;‘;llé}or de (saptamanile | - initierea si prezentarea altor 3
ransfer in circuit inchis si deschis pentru . 11 5i 13) metode sau solutii practice de
rezolvare a problemelor propuse.
Bibliografie:
[1]. Lungu, R. Echipamente si sisteme giroscopice. Editura Universitaria, Craiova, 1997.
[2]. Aron, L., Lungu, R. Automatica girostabilizatoarelor. Editura Enciclopedica, Bucuresti, 1994.
[3]. Aron, L, Lungu, R. Automate de stabilizare si dirijare. Editura Militara, Bucuresti, 1991.
[4]. Belea, C., Lungu, R., Cismaru. Sisteme giroscopice si aplicatiile lor. Editura Scrisul Romanesc, Craiova, 1986.
. Fondde
7.3. Laborator Modalitatca Metode de predare timp alocat
de desfasurare
(ore)
1. Studiul giroscoapelor (traductoarelor) de viteza DUS- vOr}—hr}e.l 4
155K si DUS-155T (saptamam © | -laboratorul se desfasoard
15i2) on-line, pe platforma
On-line Google Classroom, cu
2. Studiul indicatorului de viraj si glisadd EUP-53 (saptimanile | interactiune audio-video. 4
3si4)
%nggd;li/ intrerupatorului giroscopic de corectie de tip t:a';év inﬂfa’;is ~expunerea; )
i (saptamana 5) -conversatia didactica;
fatd in fatd —demor.lstra‘;ia;
4. Studiul giroorizonturilor de tip AGI-1 (saptimanile | - experimentul. 6
6,75i8) Studentii lucreaza indivi-
fata in fatd dual sau pe grupe parcur-
5. Studiul giroorizonturilor de tip AGD-1 (saptamanile | gand urmatoarele etape: 4
9 5i 10) - Studiul platformei lucrarii;
- Identificarea parametri-
6. Studiul compasului giromagnetic cu teleindicare de tip (St?i;;;ﬁ?e lor ce trebuie studiafi; 4
DGMK-3 (girobusola) plat - Identificarea sau determi-
115i12) narea elementelor rezultate;
fagi in fagd | Intocmire referat; incarca-
7. Studiul sistemului de curs de tip KSI (siptimanile | re@ lui pe platforma Google 4
13 5i 14) Classroom.

Bibliografie:

[1]. Lungu, R. Echipamente si sisteme giroscopice. Editura Universitaria, Craiova, 1997.

[2]. Aron, L, Lungu, R. Automatica girostabilizatoarelor. Editura Enciclopedica, Bucuresti, 1994.
[3]. Aron, L., Lungu, R. Automate de stabilizare si dirijare. Editura Militara, Bucuresti, 1991.

[4]. Belea, C., Lungu, R., Cismaru. Sisteme giroscopice si aplicatiile lor. Editura Scrisul Romanesc, Craiova, 1986.

8. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

- Disciplina raspunde concret cerintelor actuale de dezvoltare si evolutie pe plan national si international atat a
invatamantului tehnic superior, cat si a mediului economic, in domeniul ingineriei aerospatiale.
- Se asigura studentilor competente adecvate cu necesitatile calificarilor actuale, o pregatire stiintifica si tehnica adecvata, care sa le
permita insertia rapida pe piata muncii dupa absolvire, dar si posibilitatea continudrii studiilor prin programe de masterat si doctorat.

Continutul a fost discutat cu reprezentantii:
= S.C. Avioane S.A. Craiova

= Dedalus Tech

= CCIZ Craiova

= Acroclubul George Bibescu Craiova




9. Evaluare

9.3. Pondere din

Tip activitate 9.1. Criterii de evaluare 9.2. Metode de evaluare <
nota finala

9.4. Curs - Insugirea si intelegerea conceptelor Lucrare scrisa finala in 50%

specifice disciplinei; cadrul examenului
- capacitatea de analiza si sinteza;

- aplicarea cunostintelor in contexte

tehnice si utilizarea adecvata a Lucrare scrisa finald de
. terminologiei de specialitate ; rezolvare a unei probleme 30%
9.5.Seminar - argumentarea solutiilor propuse. complexe, de sintezd, in 0

cadrul examenului

- nivelul de pregatire teoretica;
- respectarea normelor de securitate a

muncii Evaluare sumativd pe baza
9.6.Seminar laborator - utilizarea corecti a aparaturii, pe ba o
R referatelor de laborator si a 20%
acuratetea masurdtorilor; . <
’ .. fisei de prezenta.
- capacitatea de prelucrare si interpre-
tare a datelor experimentale;

- calitatea referatelor de laborator.

9.7. Standard minim de performanta

- Obtinerea a minim 50 % din punctajul lucrarilor scrise de examen si al punctajului aferent referatelor de laborator.

- Calculul notei finale se face prin rotunjirea la nota intreagd a punctajului final (al mediei ponderate).

Titular de curs Titular de seminar/laborator

Data completarii ¢ ¢ 4 ino Alexandru Nicolae TUDOSIE  Asadr. ing. Nicoleta Claudia CRACTUNOIU

30.09.2025
Semnatura titularului Semnatura titularului
Data avizarii in departament Director de departament,
01.10.2025 S.L dr. ing. Radu-Cristian DINU

Semnatura directorului de departament,



