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FISA DISCIPLINEI
1. Date despre program
1.1. Institutia de invatdmant superior Universitatea din Craiova
1.2. Facultatea Inginerie Electrica
1.3. Departamentul Inginerie Electrica, Energetica si Aerospatiala
1.4. Domeniul de studii Inginerie aerospatiald
1.5. Ciclul de studii universitare Licenta
1.6. Forma de organizare Invatamant cu frecventd
1.7. Programul de studii Echipamente si instalatii de aviatie/L2040104030
2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Mecanica I
2.2. Titularul activitatilor de curs Sef lucr.dr ing. Grigorie Laura Diana
2.3. Titularul activitatilor de seminar/ Sef lucr.dr ing. Grigorie Laura Diana
laborator
2.4. Anul de studiu I 2.5. Semestrul | 2| 2.6. Tipul de \Y 2.7. Regimul DOB
evaluare disciplinei

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice

3.1. Numarul de ore pe sdptaméana 3 din care: 3.2 2 |33 1
curs seminar/laborator/proiect
3.4. Total ore din planul de 42 din care: 3.5 28 | 3.6. 14
invatamant curs seminar/laborator/proiect
Distributia fondului de timp - ore/sapt. ore
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 20
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 14
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 10
Tutoriat -
Examinari 4
Alte activitati: consultatii, cercuri studentesti 10
3.7. Total ore studiu individual 58
3.8. Total ore pe semestru 100
3.9. Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum e Studentii trebuie sa posede cunostinte fundamentale dobéandite la disciplinele:
Algebra liniara, Geometrie analitica si diferentiala, Analizd matematica,
Fizica.

4.2. de competente | o  Nu sunt necesare

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului e Predarea cursului se realizeaza in sistem clasic, cu explicatii
sustinute de material suport prezentat cu ajutorul
videoproiectorului. Explicatiile teoretice sunt insotite de
rationamente matematice si exemple aplicative, prezentate in
timp real, in interactiune cu studentii. Studentii au acces la




suport de curs si repere bibliografice in format fizic si
electronic. Structura timpului la curs: aproximativ 80% notiuni
teoretice si 20% aplicatii.

5.2. de desfagurare a seminarului/ o

laboratorului

Activitatile de laborator se desfasoara pe standuri si dispozitive
mecanice didactice, specifice studiului fenomenelor cinematice
si dinamice. Studentii utilizeaza aparate de masura si senzori
specifici lucrarilor experimentale, avand la dispozitie un
indrumar de laborator care include descrierea teoretica, modul
de lucru si cerintele fiecarei lucrari. Lucrarile implica
efectuarea de masurétori, observarea comportamentului
sistemelor mecanice si analiza rezultatelor obtinute.

6. Obiectivele disciplinei - rezultate asteptate ale invitirii la formarea carora contribuie
parcurgerea si promovarea disciplinei

H

5>

Cunostinte

Studentul/Absolventul:
1.

Studentul/absolventul explicd conceptele teoretice si rezultatele experimentale privind
miscarea punctului material si a sistemelor mecanice, precum si rolul acestora in
functionarea echipamentelor si instalatiilor din sistemele electroenergetice

Aptitudini
(Abilititi)

Studentul/Absolventul:
1.

Studentul/absolventul efectueaza calcule de cinematica si dinamica pentru modelarea
si analiza comportamentului sistemelor mecanice intdlnite 1n ingineria
electroenergetica.

Studentul/absolventul interpreteazd date experimentale obtinute in laborator (pendul
fizic, forta Coriolis, precesie, reactiuni dinamice etc.) si verifica coerenta acestora cu
modelele teoretice studiate.

Studentul/Absolventul:

[¢5)
g o 1. Studentul/absolventul selecteaza si utilizeaza surse bibliografice specifice domeniului,
% § demonstrand rigoare 1n utilizarea notiunilor matematice si fizice.
s £ 2. Studentul/absolventul demonstreaza autonomie in aplicarea conceptelor de mecanica
§_ ;:j in contexte ingineresti specifice sistemelor electroenergetice si  fenomenelor
2 'z electromecanice.
vd
7. Continuturi
Modalitatea Metode de -Fond de
7.1. CURS de timp alocat
desfasurare predare (ore)
1. Teoria vectorilor alunecatori: Momentul polar, fata in fata | Metode de 5
Momentul axial. predare utilizate:
2. Reducerea sistemelor de vectori, Sisteme particulare expunere, 5
de vectori explicatie,
3. Geometria maselor: Masa. Centrul maselor: definitii, demonstratie, 5
proprietati, teoremele Guldin-Pappus. problematizare,
4. Momente de inertie: definitii, proprietati, variatia conversatie
momentelor de inertie, tensor de inertie, elipsoidul de euristica, 2
inertie. exemplificare  si
5. Cinematica punctului material: Traiectoria, viteza si utilizarea
acceleratia in diferite sisteme de coordonate (coordonate prezentarilor 2
carteziene, coordonate intrinseci) multimedia  prin
6. Traiectoria, viteza si acceleratia in diferite sisteme de videoproiector.
coordonate (coordonate cilindrice si polare, coordonate 2
curbilinii). Raza de curbura a traiectoriei, hodograful
vitezelor.
7. Cinematica miscarii relative a punctului material: 2




relatiile lui Poisson, viteza si acceleratia absolutd a
punctului material cu miscare relativa.

8. Cinematica solidului rigid si a sistemelor de rigide
Miscarea generala a solidului rigid: grade de libertate,
viteza si acceleratia unghiulara, campul vitezelor liniare,
axoidele miscarii, campul acceleratiilor liniare.

9. Miscari particulare ale solidului rigid: miscarea de
translatie, migcarea de rotatie in raport cu o axa fixa,
midcarea plan paraleld, miscarea eclicoidald, miscarea 2
dee rotatie in raport cu un punct fix si aplicatiile lor in
inginerie.

10.Miscarea relativa a solidului rigid cu aplicatii in
constructia robotilor industriali. Lanturi cinematice.

11.Dinamica. Principiile fundamentale ale dinamicii,
potentialul, lucrul mecanic.Notiuni de cinetica: impulsul, 2
momentul cinetic, energia cinetica.

12.Teoremele fundamentale ale dinamicii: teorema
impulsului, teorema momentului cinetic, teorema 2
energiei cinetice.

13.Miscarea punctului material si a sistemelor de puncte

materiale supuse la legaturi. 2
14.Metode de studiu in dinamica solidului rigid si a

sistemelor de rigide. Notiuni de mecanica analitica. 2
Modele reduse ale sistemelor mecanice.

Bibliografie:
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Pedagogica.

2. Nanu, Gh., & Vintila, D. (2003). Mecanica: Teorie si aplicatii. Craiova: Editura Universitaria.

3. Bagnaru, D., & Cataneanu, A. (2012). Mecanicd aplicatd in stiintele ingineresti. Craiova: Editura
Universitaria.

4. Vintila, D., & Grigorie, L. (2016). Mecanica (Vol. 1). Craiova: Editura Sitech.
(ISBN: 978-606-11-5193-6)

5. Morariu-Gligor, R. M., & Haiduc, N. (2017). Mecanica: Curs pentru studenti [PDF]. Universitatea
Tehnica din Cluj-Napoca, Biblioteca UTCN.
Disponibil online: biblioteca.utcluj.ro (resursa open-access)

6. Alrasheed, S. (2019). Principles of Mechanics: Fundamental University Physics [Open access
textbook]. University of Minnesota. Disponibil gratuit: https://open.umn.edu

7. MIT OpenCourseWare. (2022). Classical Mechanics [Online textbook]. Massachusetts Institute of
Technology. Disponibil gratuit: https://ocw.mit.edu

Modalitatea Fond de
7.2. Laborator de Metode de predare timp alocat
desfasurare (ore)
1. Aparate de masura si inregistrare fata in fata | Metode de predare utilizate: 2
2. Studiul pendulului fizic demonstratie practica, 2
3. Determinarea experimentala a fortei observare dirijata, experiment, 2
Coriolis exercitiu aplicativ, invatare
4. Determinarea teoretica si prin descoperire si analizd a 2
experimentald a bazei si rulantei datelor experimentale.
5. Determinarea experimentald a Efectuarea  lucrdrilor  de 2
reactiunilor dinamice laborator se face folosind
6. Verificarea teoremei  momentului standuri de laborator. Studentii 2
cinetic si determinarea momentului au la dispozitie platforme de
dinamic de frecare in articulatii laborator care includ un breviar
7. Studiul miscarii de precesie teoretic i modul  de 2
desfasurare al fiecarei lucrari.



https://open.umn.edu/
https://ocw.mit.edu/

Bibliografie:

1. Bagnaru, D., Vintila, D., Céataneanu, A., Nanu, G., & Grigorie, L. (2010). Mecanica. Teorie. Lucrari
de laborator. Editura Sitech.

2. Nanu, G., & Vintila, D. (2003). Mecanica: Teorie si aplicatii. Editura Universitaria.

8. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continuturile disciplinei au fost stabilite in concordantd cu recomandarile cadrului academic din
domeniul mecanicii si cu cerintele profesionale exprimate de reprezentanti ai industriei energetice si ai
sectorului de cercetare (ICMET Craiova, operatori de sisteme electroenergetice). Acestea reflecta
competentele necesare pentru intelegerea fenomenelor mecanice relevante In ingineria sistemelor
electroenergetice.

9. Evaluare

9.3. Pondere din

Tip activitate 9.1. Criterii de evaluare 9.2. Metode de evaluare <
nota finala

Cunoasterea definitiilor Examinare prin lucrare 60%
pentru principalele marimi | scrisa.
mecanice prezentate la
fiecare capitol.

9.4. Curs Intelegerea si insusirea
conceptelor fundamentale,
care permit  studierea

miscarii sistemelor

mecanice Tn inginerie.

Cunoasterea metodologiei | Rezolvarea  aplicatiilor 40%
de rezolvare a problemelor | date in cadrul

9.5. Seminar/laborator L . -
de mecanicd specifice | examenului scris.

fiecarui capitol.

9.6. Standard minim de performanta: Obtinerea cel putin a notei 5 la verificarea cunostintelor teoretice
Obtinerea cel putin a notei 5 la aplicatii

Formula de calcul a notei: N=0,6xT+0,4xA
Componentele notei: Teorie (T), aplicatii (A)
Nota N se calculeaza daca T>5 si A>5

Data completarii Titular de discipling,
01.10.2025 Sef lucr.dr ing. Grigorie Laura Diana

Semnatura titularului

Data avizarii in departament Director de departament,
01.10.2025 S.Ldr.ing. Radu — Cristian DINU

Semnatura directorului de departament,




